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SANY CRAWLER CRANE
SCC600A-8

主臂工况
■■ 基础25m@8m，20.1t
■■ 钢结构31m@8m，19.1t
■■ 钢筋笼37m@12m，11.2t

高效
■■ 带下节臂不拆履带3m运输，畅通无阻；
■■ 配重造型更简洁，数量4→3，拆装效率↑25%；
■■ A型架竖滑轮穿绳效率↑30%，钢丝绳寿命提升↑40%。

可靠
■■ 回转支承外啮合，滚道直径↑8%，工作运行更平稳。；
■■ 臂头30t拉力传感器，准确性↑40%，实现吊钩免标定。

省心
■■ 标配中间托链轮，履带板使用寿命↑50%，无需更换拖链板；
■■ 最大单绳力7.5t，选配闸带式自由落钩，工法适应性强。

整机优势
Introduce

13m~52m
最长主臂

m 222t·m
最大起重力矩

43m+15.25m
最长主臂+副臂

m
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单位:mm

SCC600A-8 项目 单位 参数

性能参数

最大额定起重量 t 60

最大额定起重力矩 t·m 222

主臂长度 m 13~52

固定副臂长度 m 6.1~15.25

最长主臂+副臂 m 43+15.25

主臂变幅角度 ° 30~80

工作速度参数

主卷扬最大单绳速度 m/min 0~130

副卷扬最大单绳速度 m/min 0~130

主变幅最大单绳速度 m/min 0~80

回转速度 r/min 0~1.9

动力参数

发动机型号 - 潍柴WP4.6NG210E470

发动机最大功率 kW/rpm 154/2200

发动机最大扭矩 N·m/rpm 800/1400

行驶参数

行走速度 km/h 0~1.3

爬坡能力（带基本臂） % 40

尺寸参数

整机外形尺寸（长×宽×高） mm 9200×3000×15500

最大运输尺寸（长×宽×高） mm 12320×3000×3450

最小回转半径 mm 4243

主、从动轮中心距 mm 4850

履带板宽度 mm 770

重量参数

整机总质量（基本臂、16.5t后配重） kg 45600

最大单件运输重量（带履带架、下节臂） kg 28100

主机后配重 kg 16500

其他参数

接地比压 MPa 0.056

主要性能参数
Main Performance Parameters

整机基本尺寸
Outline Dimension

4500/3000 (展开/缩回)
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序号 名称 形状 长(m) 宽(m) 高(m) 单件重量(t) 数量

1 ͨᱧ1 12.32 3.00 3.45 28.1 1

2 ͨᱧ2 7.62 3.00 3.45 27.2 1

3 ͨᱧ3 7.36 3.00 3.07 14.8 1

4 ᆒፓ᳣ 5.75 1.00 0.98 6.2 2

5 ̸㞯㛯 6.65 1.39 1.76 0.8 1

6 ̷㞯㛯 7.10 1.39 1.48 0.8 1

7
12mͨ㛯

(䔶䙺)
12.20 1.39 1.48 0.93 2

8 9mͨ㛯 9.10 1.39 1.48 0.65 1

9 6mͨ㛯 6.10 1.39 1.48 0.45 1

10 3mͨ㛯 3.10 1.39 1.48 0.28 1

11 ధჇޜ㛯̷㞯㛯 3.38 0.70 0.55 0.15 1

12 ధჇޜ㛯̸㞯㛯ࣷᦾᱳ 3.57 0.61 0.78 0.25 1

13 3.05mధჇޜ㛯 3.11 0.62 0.70 0.1 3

14 䪬㛯ߍ 1.23 0.72 0.70 0.1 1

15 䙺䛺ចⰅ 3.40 1.07 0.88 5.0 1

序号 名称 形状 长(m) 宽(m) 高(m) 单件重量(t) 数量

16 ͚䬡䙺䛺಄ 3.40 1.07 0.72 5.6 1

17 ̷ᅯ䙺䛺಄ 3.40 1.07 0.71 5.9 1

18 60tष䧖 1.65 0.69 0.39 0.65 1

19 45tष䧖 1.52 0.69 0.37 0.48 1

20 15tष䧖 1.34 0.60 0.34 0.28 1

21 9t⤰䧖 0.75 0.30 0.30 0.18 1
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部件运输尺寸
Transport Dimension

部件运输尺寸
Transport Dimension

∕䛷喟䰣䘕У䓽䓀ᅧᄥͧᘼఫ喑᱗ᠶ℁Ҹ㐅ݣ喑ᴴᅧᄥͧ䃫䃎թ喑̺࠲᠙࠲㷲ȡ
䛺䛼ͧ䃫䃎թ喑⩞λݣ䕍䄜ጛ喑ज㘪⼺ᰶ̺हȡ
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运输方案
Transport Plan

运输车 1

包含部件  ▪ ͨᱧf1

运输重量  ▪ 28.1t

运输车 2

包含部件  ▪ 12m ͨ㛯 f2
(∕喟̭͚ڣ㞯 12m ͨ㛯जВ⩕ 3m+9m ㏱वАᰬ)

 ▪ 9m ͨ㛯 f1
 ▪ 6m ͨ㛯 f1
 ▪ ͨ㛯̷㞯㛯 f1
 ▪ 䪬㛯 f1ߍ
 ▪ 3.05m ధჇޜ㛯 f3
 ▪ ధჇޜ㛯̸㞯㛯ࣷᦾᱳ f1
 ▪ ధჇޜ㛯̷㞯㛯 f1
 ▪ 䙺䛺ចⰅ f1
 ▪ ͚䬡䙺䛺಄ f1
 ▪ ̷ᅯ䙺䛺಄ f1
 ▪ 60t ष䧖 f1
 ▪ 45t ष䧖 f1
 ▪ 15t ष䧖 f1
 ▪ 9t ष䧖 f1

运输重量  ▪ 22.65t

∕喟
ᰶ䊲䛺Ƞ䊲倅ぶ䓽䓀䭽ݣᬣ喑ᐧ䃛䛴⩕̶झ䒓䓽䓀ᵵ喠
ᝤҬ⩕㛯䪬̺ह喑䰭ᵦᢛ䭲㛯᳣䛼হ䙺䛺䛼㏱㷲䓽䓀喑᱙䓽䓀ᵵϲӈ࣯㔰ȡ

发动机

 ▪ ಸत喟WP4.6NG210E470-154KW NR4ᴡ⇦ࣾߕᱧ喠
 ▪ ㆨಸ喟ఈ۟⼸喑Ⅱۤ喑Ⱑ݄ఈ㑥喑Ⱑ喑⋎䒛ࢸ喑͚ۤ喠␎䋠͚ప䲋䖀䌜
すఈ䭣⃢ᢿᩫᴴ۳喠

 ▪ ᢿ䛼喟4.58L喠
 ▪ ䷊Ⴧߌ⢴喟154kW/2200rpm喠
 ▪ Ҭ⩕ߌ⢴喟149kW/2000rpm喠
 ▪ ᰭ๔រⴖ喟800N·m/1400~1600rpm喠
 ▪ Ⅱᓗ⣜㈨㐌喠ࢸߍ⮱㈨㐌喟⍖Ꮣज䄰㞯ࢡۤ
 ▪ ड़ߕ㷲㒛喟24V-4.5kW喠
 ▪ ᪐☚க喟䨊Წ㓲ᐼ᪐☚க㟜Ҁ喠
 ▪ ⾧⅁␑⌲க:ᐼ⾧␑㈨㐌ፓᰶͨ␑㟜(OR䷻ᐼ䶱␑க)ȠႶڕ␑㟜হ䭨߈ᠴ
க喠

 ▪ 㙇⇦䬕喟⩢ၽ⇦䬕䌼Წ喠
 ▪ ⛰⇦␑⌲க喟जᰡᢏ㏥䉕␑㟜喠
 ▪ 㧱⩢喟2͗12Vx165Ahღ䛼⩢喑͟㖁喠
 ▪ ⛰⇦マ喟400Lȡ

电气控制系统

 ▪ 䛴⩕̶̭㜗ͨⵁࣾ SYIC-3 䯳ᣔݣ㈨㐌喑㈨㐌䯳Ꮣ倅喑᧺҉۳喠
 ▪ ᣔݣ㈨㐌喟⩞⩢⎽㈨㐌Ƞࣾߕᱧ㈨㐌Ƞͨᣔݣ㈨㐌Ƞ߈ⴖ䭽ݣக㈨㐌Ƞ䒲ߖ
㈨㐌ȠႶڕ⯾ᣔぶ㈨㐌㏱ȡᣔݣகȠ᭫கȠࣾߕᱧ䬡Ꮑ⩕CANᕨ㏬ឭ
ᱜ䔈㵹ᢛ䕇䃜喠

 ▪ ᭫க喟ज᭫ࣾߕᱧ䒙䕌Ƞ⛰⇦䛼Ƞᱧ⇦߈ࢸȠѧ߈ࢸȠࣾߕᱧጒ҉ᬣ
䬡Ƞष䛺ᗲۢহ㛯᳣㻿Ꮣぶጒ҉࣯ࣷጒ҉⟣ᔮ喠

 ▪ ᴴ䙺๖Ⱪ㈨㐌喑ज䔶䖒ᣔ᧺҉ȡ

液压系统

 ▪ ͨ∢喟䛴⩕๔ᢿ䛼开ᐼअ䛼ᴞඋ∢,ͧ᪡ᱧͨប㵹ٰУӈ⇦⎽喠
 ▪ 咬䒛∢喟ࣹ㖁咬䒛∢,⩕λ回䒙Ƞ᪐☚হᣔݣ回䌜喠
 ▪ ᣔݣ喟ͨ∢䛴⩕⩢℁Ҹₐ≮䛼ᣔݣ喑ࢤយ侙䓫䛴⩕ᬍᲮज䄰अ䛼ᴞඋ侙䓫ȡ
᧺҉ٰУ䛴⩕͑͗ႄ⋟ᣔᳱ喑̭ࣹ͗㖁㵹䊝㙇䌼ᣔݣ䬭喑⩕λ℁Ҹᣔݣ
ऱ͗ប㵹ٰУ喠

 ▪ 喠ࢡ㟜喑䛴⩕็㏔ۤڲᐼ喟⾧ۤ☚ϑᢏக喑㓲ᐼࢡۤ
 ▪ 䓴␑க喟๔≮䛼Ƞ倅䓴␑Ꮣ喑ፓ䕇䬭হࣾ䃜க喑ज䚿ࣷᬣᰡᢏ␑㟜喠
 ▪ ㈨㐌ᰭ๔߈ࢸ喟32MPa喠
 ▪ ͨȠޜࡴȠअޜহ㵹䊝㈨㐌喟32MPa喠
 ▪ 回䒙㈨㐌喟24MPa喠
 ▪ ᣔݣ㈨㐌喟5MPa喠
 ▪ マღ䛼喟305Lȡ⇦ࢸ⋞

工作重量

 ▪ ጒ҉䛺䛼㏓ͧ46.3t喑࠲᠙᪡ᱧ喑ऻ䙺䛺喑13mധ᱙㛯ࣷ45tȠ9tष䧖ȡ

驾驶室与控制

 ▪ ጒ͇䕍ಸ䃫䃎C6ᮧ㘪侫㝞喑ᮧ㘪ࡃȠ᧺ᣔ㜿䔯ᕔȠႶڕᕔࣷڲ亝๔፲ࡴ喑
䙺㒛ݺᣕ开ᐼ䷻⿄喑ጓӔᣕ៶䬕喑㼓ᦥᅼ᧺ᣔ㈨㐌喠ፓᰶ䓾ݺٶ⚔ᬻ▜Ƞ
ऻ㻳䪉喑ڕᮜ๖⿄喑㻳䛻ᰡ开䭁喠Ⴖ㷲ᰶۤᯃ⾧䄰Ƞᩣ䴠ᱧ喠ᏔḲȠ᧺㏢
ᳱȠऱᣔݣᠶ䧛ጰ㒛ᠶϧᱧጒ⼸႓䃫䃎喑᧺҉㜿䔯喠

 ▪ ᧺ᣔマࣷ䲏Წ喟ጓȠठ᧺ᣔマࣷ᧺ᣔ䲏Წ喑Ⴖ㷲ᰶ᧺㏢ᳱȠ⩢⅁开ڠȠᕒ
։ᠶ䧛Вࣷ◦▘开ڠȠ䬲䄨▜Ƞ叓ٸ䷻ȠUSBऐȠ◦☌கࣷ㒛➖⯿ぶ喠

 ▪ ᏔḲ喟ߍ䪬ߍცᗙ⊛ۼ䰴ᏔḲ喑ښᶐ䄰㞯᳂喑Ҁ䛺䔯Ꮑ䄰㞯 喠
 ▪ ⾧䄰喟๔ߌ⢴ۤᯃ⾧䄰㈨㐌喑็䷻ऐጰᅭ喑CFD≮౧Ьⱌ䃫䃎喑㼓ᅼ᧺ᣔ喑
侫΅ᰡ㜿䔯喠

 ▪ ᭫க喟ᮧᚔᎠᲬ๔ᅼ喑ิڤज㻳ࡃᩲ䯉㜗䃷喑䒓䒪⩢䄊喑㨊➆䴠䶾喑㻳
䶾ႅ̻וᄩܧ喑倅⌲ᥱ᭫⩨䲏喑जहᬣ᭫็͗⯾㻳⩨䲏喑Կ䒓ᒞ
⮱យᱧᲱ䧏͊㐠㑍㐂ᗲۢȠ䙺䛺ऻ⮱⟣ᔮࣷ䃫ิকడᗲۢࢤ㘪ȡ⣝ᄦߌ
ᬣ⯾ᣔ喠

 ▪ Ⴖڕᕔ喟䛾ᆋಸᱽ䧐䛾☷ᣒᵳ᳣喑㐀Ჱᰡᑧ喠倅ჳᏓ䶣䘕ᵩᴲ៑ᴼ喑ᰶ᩵䭨
ᡎ倅⾧㥪➖ȡ

配重

 ▪ ͨᱧऻ䙺䛺ڤҀ࣯ຯ̸喟

产品规格1

主要特性
Main Characteristics

ᰶ҉͇䃫ิノᱽ䛴⩕倅ᑧ䧏ノ喑Წᱽ䛴⩕倅ᑧ䧏Წ喑㛯হष䧖̷⮱⏾䒛ڕ䘕Ҭ⩕䒔ݣ☷ᣒ⏾䒛ȡ
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名称 数量 长(m) 宽 (m) 高 (m) 单件重量 (t)
ऻ䙺䛺಄ 1 1 3.40 1.07 0.71 5.9
ऻ䙺䛺಄ 2 1 3.40 1.07 0.72 5.6
ऻ䙺䛺ចⰅ 1 3.40 1.07 0.88 5.0
व䃎 3 3.40 1.07 1.82 16.5
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作业设备

 ▪ ҉͇䃫ิ㛯᳣ͨᑓノڕ䘕䛴⩕倅ᑧ䧏ノ喑㛯⏾䒛䛴⩕Ԋ៑䧏͊㐠⮱倅ᑧ㔽
⸕ᅩ哆ᱽ䉕喑ष䧖Ҭ⩕䒔ݣ☷ᣒ䧏ݣ⏾䒛ȡ㛯᳣៶㐠ज䔶䙺Ӭ៳㷲⮱开䬚
㉏㞯ᣒ៶㐠ȡ

主臂

 ▪ ᵮ᳣㐀Ჱ喑ͨᑓノ䛴⩕倅ᑧᏓ㐀Ჱ䧏ノ喑ऱ㛯㞯⩕䨭䒡㖁㐀 喠
 ▪ ധ᱙㛯 喟6.5m ̷㞯㛯 +6.5m ̸㞯㛯 喠
 ▪ ज䔶͚䬡㛯 喟3mf1Ƞ6mf1Ƞ9mf2Ƞ12mf1喠喍∕ 喟ᰭ䪬㛯52m㏱व
जВ᭜ധ᱙㛯13m+6mf1+9mf1+12mf2喎ᣕ㡽䙺㒛43m㏱व 喟ധ᱙㛯 
13m+3mf1+6mf1+9mf1+12mf1ȡ

 ▪ ͨ㛯䪬Ꮣ 喟13m~52mȡ

固定副臂

 ▪ ᵮ᳣㐀Ჱ喑ͨᑓノ䛴⩕倅ᑧᏓ㐀Ჱ䧏ノ喑ऱ㛯㞯⩕䨭䒡㖁㐀喠
 ▪ ധ᱙㛯喟3.05m̷㞯㛯+3.05m̸㞯㛯喠
 ▪ ͚䬡㛯喟3.05mf3喠
 ▪ ధჇޜ㛯䪬Ꮣ喟6.1m~15.25m喠
 ▪ ᰭ䪬ͨ㛯+ޜ㛯喟43mͨ㛯+15.25mޜ㛯ȡ

加长臂

 ▪ ☷ᣒ㐀Ჱ喑䕇䓴䨭䒡̻ͨ㛯㖁㐀喑⩕λޜ䧖҉͇喠
 ▪ 䪬㛯䪬Ꮣ喟1.0mȡߍ

吊钩

 ▪ Ҁ࣯ຯ̸喟ڤ4ष䧖जӈ䔶᠖喑ᰶڞ

吊钩高度限位图

吊钩  L
60t 䊤䛺䧖 3.2m
45t 䊤䛺䧖 3.1m
15t 䊤䛺䧖 2.9m

吊钩 L'
9t 2.8m

L

L’

产品规格1

主要特性
Main Characteristics

安全装置2

主要特性
Main Characteristics

安装 / 工作模式切换开关

 ▪ Ⴖ㷲ᐼ̸喑䘕ܳႶڕ㷲㒛̺䊤҉⩕喑ВӬ䊤䛺ᱧႶ㷲 喠
 ▪ ጒ҉ᐼ̸喑ᰶႶڕ䭽Ѻ㷲㒛䊤҉⩕ȡ

紧急停止

 ▪ ㉔ᕒᗲ̸ۢ喑ᠶ̸։ᠶ䧛जВܴ᪡ᱧ߈ߕ⩢⎽喑։ڕ䘕҉ߕȡ

力矩限制器

 ▪ ⠙⿸⮱Ⴙڕ⩞䃎ツᱧᣔݣ⮱Ⴖڕᣔݣ㈨㐌喑߈ⴖ䭽ݣக㘪㜗ܧ≹ᷭߕ䊤䛺ᱧ
ष䒪⮱䛺䛼Ƞጒ҉ࡷᒱࣷ䊤䛺㛯ั⮱㻿Ꮣ喑Ꭳ᭫ܧ䷊Ⴧ䒪㢤Ƞ䭲䒪
㢤Ƞጒ҉ࡷᒱВࣷ䊤䛺㛯㻿Ꮣȡౕₐ፥᧺҉ᗲ̸ۢ喑जВᮧ㘪ݑᎣ㜗ܴߕ
䊤䛺ᱧ࢞䮖ा҉ߕ喑Ꭳ́ᰶڤ叾ࡐၽߌ㘪喑䃝ᒂ䊲䒪ष䛺Ԏᖜ 喠

 ▪ Ჱ 喟᭫கȠ㻿ᏓэᙌகȠ߈эᙌகぶȡ

主、副吊钩防过卷装置

 ▪ ⩞Ⴖ㷲̷ౕ㞯㛯̷⮱䭽Ѻ开ڠȠ䛺䩑ぶ㏱喑䭟䊤䛺䧖䓴Ꮣࡴȡᒀ䊤䛺
䧖ݝࡴ倅Ꮣ̷䭽ᬣ喑䭽Ѻ开҉ߕڠ喑ጓᣔݣ䲏Წ̷⮱㰯卐க្䂓喑हᬣᩲ
䯉ᠴ▜䬗◮喑䊤䛺䧖҉ߕࡴ㜗ܴߕȡ

主、副吊钩防过放装置

 ▪ ⩞Ⴖ㷲ౕࢤみ҉ߕ⮱ڲ㼓ࣾ㷲㒛̻ᣒ䓾开ڠ㏱喑䭟䧏͊㐠䓴Ꮣ̸ᩫȡᒀ
䧏㐠ᩫ㜠ᰭऻ̶వ䭱䓾ᬣ喑ᣒ䓾开҉ߕڠ喑㈨㐌䕇䓴㰯卐க្䂓Ƞౕ᭫க
̷្᭫䂓Ԏᖜ喑㜗ܴߕࢤយ⮱̸ᩫ҉ߕȡ

回转机构

 ▪ 回䒙ߕݣ䛴⩕⎬ᐼȠᑦㅔߍ䒪❴ᐼ፥䬚ߕݣக喑ᑦㅔߕݣ߈喠
 ▪ 回䒙㈨㐌ፓ䯳回䒙㑀۟䬭喑回䒙ड़ߕহᣔݣᎠ⽠喑ᓛߕᕔࢀ䊷ȡ⠙➦⮱回
䒙㑀۟䃫䃎喑ߕݣᰡᎠ⽠喠

 ▪ 回䒙侞ߕ喟ใછवᐼ回䒙侞ߕ喑ज䔈㵹360c回䒙喑ᰭ๔回䒙䕌Ꮣ1.9rpm喠
 ▪ 回䒙䨮Ⴧ喟䨭ᐼ䨮ჇᱧᲱ喑Ԋ䃮ౕጒ҉Ⴙℂᝃ䓽䓀ᬣ喑̷䒓䒙झ㘪ज䲍䨮
Ⴧ喠

 ▪ 回䒙ᩜឬ喟ࢂᢿ⤰ᐼ回䒙ᩜឬȡ

行走机构

 ▪ ᆒፓ᳣喟͑Ӕᆒፓ᳣䛴⩕⠙⿸⮱㵹䊝侞ߕ㷲㒛喑⩞㵹䊝侙䓫䕇䓴ۼ䕌ᱧȠ侞
䒛Გ⣝Ⱑ㏬㵹䊝Ƞ䒙ा喠Ꭳ䙺ᰶᆒፓ͚䬡ច䨫䒛ȡߕ

 ▪ ᆒፓѥ缩喟䕇䓴⇦㑥ѥ缩⣝ᆒፓ᳣ѥܧ展开হ缩回喑ₐ፥ጒ҉ᬣᆒፓ᳣ᓲ
䶨ัλ展开⟣ᔮ喑ᬍ䛺䛼䊲䭽䓽䓀ᬣजВ缩回ᆒፓ喑ፓᆒፓ᳣᪡Ҁ䓽䓀ͨ
ᱧȡ

 ▪ ᆒፓᑍ㉔喟䛴⩕ࡰ䶣ᣕᄩा䒛喑䕇䓴䄰㞯❴Გ䄰᪡ᆒፓ⮱ᑍ㉔Ꮣȡ
 ▪ ᆒፓᲬ喟倅ᑧᏓव䛾䨥䧏ᆒፓᲬ喑ᄬপᰡ䪬喠ცᏓ 770mm喑䛼 61 ಄ f2ȡ

功能锁定

 ▪ ຯߌ㘪䨮Ⴧᳱ⇎ᰶᅞѺ喑ᰶڣႰߌ㘪᧺҉ᳱ᩵喑जВ䖬̸̷ٺ䒓
ᬣ䏘Ҁⷝ㔹ϔ⩌⮱䄜᧺҉ȡ

变幅卷筒锁定装置

 ▪ 䃫ᰶअ፲䨮Ⴧ开ڠ喑ᒀ̺䰭㺮अ፲ࢤយ҉ߕᬣजВ䨮Ⴧ喑䖬ٺᳱ䄜᧺҉喠
अ፲ࢤយḅ❗ज䮼ᳱ㜗ߕ开व喑ᳱ回͚Ѻᬣ喑ḅ❗㜗ߕ䨮Ⴧࢤみ喑Ԋ
㛯᳣ౕ䲋ጒ҉⟣ᔮႶڕ։ᩫȡ

回转锁定装置

 ▪ जВᄳ䊤䛺ᱧ̷̸䒓䨮Ⴧȡ

起重臂限位装置

 ▪ ᒀ䊤䛺㛯⮱Н㻿䓫ᰭݝ๔䃫Ⴧ㻿Ꮣᬣ喑㰯卐க្䂓Ƞ䊤㛯᧺㏢㷘ȡₑԊ
ȡݣ㏔ᣔࣹڠகȠ㵹⼸开ݣⴖ䭽߈⩞㘪ߌ៑

起重臂防后倾装置

 ▪ ⩞ቹຄ䧏ノȠᑦㅔぶУ㏱喑䲍ᑦㅔ߈㑀۟ͨ㛯ऻի㘪䛼喑䭟ͨ㛯ऻիȡ

起重臂角度指示牌

 ▪ 䧌ᥳᐼ⮱㻿Ꮣᠴ㷲㒛喑ధჇ̸ౕ㞯㛯䲍थᱧბӔ喑Ӭ᧺҉㔲ᴒⰸȡ
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∕喟В̷҉͇䃫ิ䙺㒛ͧڕ䙺㒛喍䮑ष䧖喎喑ڤҀ䙺㒛В䃏䉔वहͧ۳ȡ

吊钩名称 最大吊重量 (t) 数量 滑轮数 单件重量 (t)
60t 䊤䛺䧖 60 1 5 0.65
45t 䊤䛺䧖 45 1 3 0.48
15t 䊤䛺䧖 15 1 1 0.28
9t ⤰䧖 9 1 0 0.18

提升卷扬机构

 ▪ ͨȠࢤޜយࢂ⠙侞ߕ喑ࢤみ⩞ࢤយ侙䓫䕇䓴ۼ䕌ᱧⰡᣒ侞ߕȡ᧺㏢ࢤយ
ᳱ喑जВ⣝ࢤみ⮱͑͗ा䒙ߕ喑⣝ष䧖⮱ࡴহ̸䭺҉ߕ喑हᬣᰶڤ
㞜ສ⮱ᓛ䕌ᕔ㘪喠

 ▪ ៅ㏬ᐼࢤみ็ᅯ㑍㐂Ԋ䃮̺Ξ㐠喠
 ▪ ज䔶䙺ͨࢤޜ㜗⩞㥪䧖ȡ

变幅卷扬机构

 ▪ ͗͑⮱みࢤȡ᧺㏢अ፲ᳱ喑जВ⣝ߕ䕌ᱧⰡᣒ侞ۼみ⩞अ፲侙䓫䕇䓴ࢤ
ा䒙ߕ喑⣝䊤䛺㛯⮱䊤㛯হ㥪㛯҉ߕ喠

 ▪ ៅ㏬ᐼࢤみ⮱䃫䃎㘪Ԋ䃮็ᅯ㑍㐂̺Ξ㐠ȡ

主变幅机构

みⰡᒱࢤ φ355mm
ጒ҉ᅯ㐠䕌 0~80m/min
䧏͊㐠Ⱑᒱ φ16mm
ͨअ፲䧏͊㐠䪬Ꮣ 107m

主提升机构

みⰡᒱࢤ φ520mm
យ㐠䕌ࢤ 0~130m/min
䧏͊㐠Ⱑᒱ φ22mm
យ䧏͊㐠䪬Ꮣࢤͨ 180m
䷊Ⴧࢂ㐠៶߈ 7.5t

副提升机构

みⰡᒱࢤ φ520mm
យ㐠䕌ࢤ 0~130m/min
䧏͊㐠Ⱑᒱ φ22mm
យ䧏͊㐠䪬Ꮣࢤޜ 130m
䷊Ⴧࢂ㐠៶߈ 7.5t



安全装置2

主要特性
Main Characteristics

起重钩防脱卡

 ▪ 䊤䛺䧖̷䃫ᰶ䭟䧏͊㐠㙞㥪⮱ᡎᲬȡ

三色负载警示灯

 ▪ 䉌䒪䂓▜ܳ㐬Ƞ叱Ƞ㏏̶䷉㞟喑हₒ᭫ࢠᬣ䉌䒪ȡᒀ䭲䒪㢤ᄼλ䷊Ⴧ
䒪㢤⮱ 90% ᬣ喑Ą㐬▜ą▜ϛ 喠ᒀ䭲䒪㢤๔λ䷊Ⴧ䒪㢤 90% 㔹ᄼλ 100% 
ᬣ喑Ą叱▜ą▜ϛ喑䶱䂓▜䬗ϛᎣࣾܧ㐚្䂓ฝ 喠ᒀ䭲䒪㢤䓫ݝ䷊Ⴧ䒪
㢤⮱ 100% ᬣ喑Ą㏏▜ą▜ϛ喑䶱䂓▜䬗ϛᎣࣾܧ䔋㐚្䂓ฝ 喠ᒀ䭲䒪㢤
䓫ݝ䷊Ⴧ䒪㢤⮱ 102% ᬣ喑㈨㐌㜗ܴߕ䊤䛺ᱧा࢞䮖䊸߬⮱䓽㵹ȡ

工作警示灯

 ▪ 开ᱧ̷⩢⟣ᔮࢠजᠮ㐚䬗◮喑ᄦ䃫ิক䓦䊤ݝ䂓҉⩕ȡ

回转指示装置

 ▪ ౕ㵹䊝ᝃ回䒙ᬣ喑回䒙ᠴ▜ౕ䬗◮ȡ

照明灯

 ▪ 䙺㒛थᱧბݺ䓾ٶ▜Ƞݺ㻿Ꮣज䄰䔉ٶ▜Ƞथᱧბڲ⚔ᬻ▜้ 䬡⚔ᬻ䃫
ิ喑जВ倅ጒᬣ㘪㻮Ꮣȡ

后视镜

 ▪ 喑Ӭ⯾ᣔ᪡ ᱧऻ䘕⟣ۢȡ(ᝃᥱ)ឣ〜ݺ䃫㒛ౕथᱧბጓӔࣷᱧ㒖ݘܳ

航标灯

 ▪ Ⴖ㷲ౕ㛯᳣䶣䘕喑㛯᳣倅⾧ᠴȡ

风速仪

 ▪ Ⴖ㷲ౕ㛯᳣䶣䘕喑ᬣ⯾≸䷻䕌喑Ꭳᄳᢛэ䔮㜠थᱧბ喑ౕ᭫க̷᭫ȡ

电子水平仪

 ▪ ౕ᭫க̷ᬣ᭫䊤䛺ᱧ⮱ի᫉㻿Ꮣ喑䊲ܧ䃫Ⴧթᬣ㜗្ߕ䂓喑 䂓᧺҉㔲ȡ

座椅连锁

 ▪ ᧺҉ϧঅ⻨开ᏔḲ喑ᰶ᧺㏢ᳱ̺䊤҉⩕喑जВ䖬ٺ̷̸䒓ᬣ 䏘Ҁⷝ
㔹ϔ⩌⮱䄜᧺҉ȡ

发动机功率极限载荷调节及失速保护

 ▪ ᣔݣகᄦࣾߕᱧߌ⢴䔈㵹⯾ᣔ喑䭟ࣾߕᱧᚸ䒓ࣷ䕌ȡ

发动机状态监控

 ▪ जВ᭫ࣾߕᱧۤࢡⅡ⍖Ƞ⛰⇦䛼Ƞ㉜䃎ጒ҉ᬣ䬡Ƞᱧ⇦߈ࢸȠࣾߕ ᱧ䒙
䕌Ƞ㧱⩢ٲ⩢⟣ۢȠ⩢ࢸぶȡ

监控系统

 ▪ ᴴ䙺䔉⼸⯾ᣔ喟ज⣝GPS࢘ᭌჇѺ喑GPRSᢛэ䔮喑䃫ิҬ⩕⟣ᔮᴒ䄏Ƞ
㐌䃎喑䓽㵹ᢛ⯾≸ȠܳᲽ喑ᄦᩲ䯉䔉⼸䃷ȡ

故障自诊断系统

 ▪ जВᵦᢛᩲ䯉АӬౝᢿ䮑ᩲ䯉ȡ

黑匣子

 ▪ जВᄳथᱧ⮱᧺҉ࣷ䃫ิ⮱䓽㵹ᢛ䃝ᒂ̸ᲒȡᎣजᵦᢛ䃫ิ⮱䭲䓽㵹ᗲ 
ۢ喑ᄦ䃫ิ⮱҆ޖҬ⩕ᗲۢহᄬপ䔈㵹ܳᲽȡ

工况组合
Combination

∕喟В̷ϲͧጒۢष䒪ᘼఫ

工况 臂架组合 臂长

H ͨ㛯 13m~52m

HCm ͨ㛯+ߍ䪬㛯(ࣹ䧖喑ͨ䧖ፓ䒪喎 13m~52m

HCa ͨ㛯+ߍ䪬㛯(ࣹ䧖喑ޜ䧖ፓ䒪喎 13m~52m

HCaጒۢ
(ࣹ䧖喑ޜ䧖ፓ䒪)

HCmጒۢ
(ࣹ䧖喑ͨ䧖ፓ䒪)

Hጒۢ
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工况组合
Combination

工况 臂架组合 臂长

FJ ͨ㛯+ధჇޜ㛯喍ࢂ䧖喎 (22m~43m)+(6.1m~15.25m)

FJa ͨ㛯+ధჇޜ㛯喍ࣹ䧖喑ޜ䧖ፓ䒪喎 (22m~43m)+(6.1m~15.25m)

FJm ͨ㛯+ధჇޜ㛯喍ࣹ䧖喑ͨ䧖ፓ䒪喎 (22m~43m)+(6.1m~15.25m)

∕喟В̷ϲͧጒۢष䒪ᘼఫ

FJmጒۢ
(ࣹ䧖喑ͨ䧖ፓ䒪)

FJaጒۢ
(ࣹ䧖喑ޜ䧖ፓ䒪)

FJጒۢ
(䧖ࢂ)

工况臂架组合
H工况
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12m͚䬡㛯

12m͚䬡㛯

9m͚䬡㛯

6m͚䬡㛯

6.5m̸㞯㛯

6.5m̷㞯㛯

H
(13m~52m)

ȋ      6.5m ͨ㛯̸㞯㛯

ȋ      3m ͨ㛯͚䬡㛯

ȋ      6m ͨ㛯͚䬡㛯

ȋ      9m ͨ㛯͚䬡㛯

ȋ      12m ͨ㛯͚䬡㛯

ȋ      6.5m ͨ㛯̷㞯㛯

B

T

∕喟ȚА㶕ᣕ㡽䉚Ν㏱वȡ

H13
H16
H19
H22
★H22

H25
★H25

H28
★H28

H31
★H31

H34
★H34

H37
★H37

H40
H43

H46
★H43

★H46
H49
H52

B T

B 3 T

B 6 T

B 3 6 T

B 9 T

B 3 9 T

B 12 T

B 6 9 T

B 3 12 T

B 3 6 9 T

B 6 12 T

B 3 6 12 T

B 9 12 T

B 3 9 12 T

B 12 12 T

B 3 12 12 T

B 3 6 9 12 T

B 6 12 12 T

B 3 6 12 12 T

B 9 12 12 T

B 3 9 12 12 T

B 6 9 12 12 T



工况作业范围图
H工况

工况载荷表
H工况

Ѻ喟tࢂ
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后配重 16.5t

13 16 19 22 25 28 31 34 37 40 43 46 49 52

3.7 60 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 3.7
4 55 51.1 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 4
5 40.8 39.1 37.9 36.2 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 5
6 30.6 30.6 30 29 28.2 27.3 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 6
7 24.4 24.4 24.4 24.4 23.4 22.9 22.3 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 7
8 20.2 20.1 20.1 20 20.1 19.5 19.1 18.7 18.1 17.8 ȟ ȟ ȟ ȟ 8
9 17.2 17.1 17.1 17.1 17 17 16.7 16.3 15.9 15.6 15.2 14.9 ȟ ȟ 9
10 15 14.8 14.8 14.8 14.7 14.7 14.6 14.5 14.1 13.8 13.5 13.2 12.9 12.7 10
11 13.2 13 13 13 12.9 12.9 12.8 12.7 12.7 12.4 12.2 11.8 11.6 11.3 11
12 11.8 11.7 11.6 11.6 11.5 11.4 11.4 11.3 11.2 11.2 11 10.7 10.5 10.2 12
14 ȟ 9.6 9.5 9.4 9.4 9.3 9.2 9.2 9.1 9 8.9 8.9 8.7 8.6 14
16 ȟ ȟ 7.9 7.9 7.8 7.7 7.7 7.6 7.5 7.5 7.5 7.3 7.2 7.1 16
18 ȟ ȟ ȟ 6.7 6.7 6.7 6.5 6.4 6.4 6.4 6.2 6.1 6.1 6.1 18
20 ȟ ȟ ȟ 5.8 5.8 5.8 5.6 5.5 5.5 5.5 5.4 5.3 5.2 5.1 20
22 ȟ ȟ ȟ ȟ 5 5 5 4.9 4.8 4.7 4.7 4.6 4.5 4.4 22
24 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 4.4 4.4 4.3 4.2 4.1 4.1 4 3.9 3.8 24
26 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 3.9 3.8 3.7 3.6 3.6 3.5 3.4 3.3 26
28 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 3.4 3.3 3.2 3.1 3 3 2.9 28
30 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 3 2.9 2.9 2.8 2.7 2.6 2.5 30
32 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 2.6 2.5 2.5 2.4 2.3 2.2 32
34 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 2.3 2.2 2.1 2 1.9 34
36 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.9 1.8 1.8 1.7 36
38 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.7 1.6 1.6 1.4 38
40 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.4 1.4 1.3 40
42 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.2 1.1 42

m m

∕喟▝㞟ࡧഌ⩞ᑧᏓ۠Ⴧ

13m

16m

19m

22m

25m

28m

31m

34m

37m

40m

43m

46m

49m

52m
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工况载荷表
H工况
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工况臂架组合
FJ工况
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Ѻ喟tࢂ

后配重 10.6t

13 16 19 22 25 28 31 34 37 40 43 46

3.7 50 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 3.7
4 43.7 41.3 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 4
5 32 30.6 29.3 28.2 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 5
6 23.9 23.9 23.4 22.6 21.8 21.1 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 6
7 18.9 18.9 18.9 18.8 18.2 17.7 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 7
8 15.6 15.6 15.6 15.6 15.5 15.2 14.7 14.3 13.9 13.6 ȟ ȟ 8
9 13.2 13.2 13.2 13.2 13.1 13.1 12.9 12.5 12.2 11.9 11.5 11.2 9
10 11.5 11.4 11.4 11.4 11.3 11.3 11.2 11.1 10.8 10.5 10.2 10 10
11 10.1 10 10 10 9.9 9.9 9.8 9.7 9.7 9.4 9.2 8.9 11
12 8.9 8.9 8.9 8.9 8.8 8.7 8.7 8.6 8.5 8.5 8.3 8 12
14 ȟ 7.2 7.2 7.2 7.1 7.1 7 6.9 6.9 6.8 6.7 6.6 14
16 ȟ ȟ 6 6 5.9 5.9 5.8 5.7 5.6 5.6 5.5 5.4 16
18 ȟ ȟ ȟ 5.1 5 4.9 4.9 4.8 4.7 4.7 4.6 4.5 18
20 ȟ ȟ ȟ 4.4 4.3 4.2 4.2 4.1 4 3.9 3.9 3.8 20
22 ȟ ȟ ȟ ȟ 3.7 3.7 3.6 3.5 3.5 3.4 3.3 3.2 22
24 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 3.2 3.1 3.1 3 2.9 2.8 2.7 24
26 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 2.8 2.7 2.6 2.5 2.4 2.3 26
28 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 2.3 2.3 2.2 2.1 2 28
30 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 2.1 2 1.9 1.8 1.7 30
32 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.7 1.7 1.6 1.5 32
34 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.4 1.4 1.3 34
36 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.2 1.1 36

m m

FJ
(22m~43m)+(6.1m~15.25m)

6.5m上节臂

30°

10°

12m͚䬡㛯

9m͚䬡㛯

6m͚䬡㛯

3m͚䬡㛯

6.5m̸㞯㛯

㛯3.05m̸㞯㛯ޜ

㛯3.05m͚䬡㛯ޜ

㛯3.05m͚䬡㛯ޜ

㛯3.05m͚䬡㛯ޜ

㛯3.05m̷㞯㛯ޜ

ȋ      3.05m ޜ㛯̸㞯㛯

ȋ      3.05m ޜ㛯͚䬡㛯

ȋ      3.05m ޜ㛯̷㞯㛯

J15.25

J12.2

J9.15

J6.1 B T
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m mm mm m
主副臂夹角10°，副臂6.1m，后配重16.5t

22 25 28 31 34 37 40 43
7 7 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 7
8 7 7 7 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 8
9 7 7 7 7 7 ȟ ȟ ȟ 9
10 7 7 7 7 7 7 7 ȟ 10
11 7 7 7 7 7 7 7 7 11
12 7 7 7 7 7 7 7 7 12
14 7 7 7 7 7 7 7 7 14
16 7 7 7 7 7 7 7 7 16
18 6.7 6.6 6.5 6.4 6.4 6.3 6.2 6.1 18
20 5.8 5.7 5.6 5.5 5.4 5.4 5.3 5.2 20
22 5.1 5 4.9 4.8 4.7 4.6 4.5 4.5 22
24 4.5 4.4 4.3 4.2 4.1 4 3.9 3.9 24
26 ȟ 3.9 3.8 3.7 3.6 3.5 3.4 3.4 26
28 ȟ 3.5 3.4 3.3 3.2 3.1 3 3 28
30 ȟ ȟ 3 2.9 2.8 2.8 2.6 2.6 30
32 ȟ ȟ ȟ 2.6 2.5 2.4 2.3 2.3 32
34 ȟ ȟ ȟ ȟ 2.3 2.2 2.1 2 34
36 ȟ ȟ ȟ ȟ 2 1.9 1.8 1.8 36
38 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.7 1.6 1.5 38
40 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.4 1.3 40
42 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.2 42
44 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1 44

m m

Ѻ喟tࢂ
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m mm mm m
主副臂夹角10°，副臂9.15m，后配重16.5t

22 25 28 31 34 37 40 43
8 7 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 8
9 7 7 7 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 9
10 7 7 7 7 7 ȟ ȟ ȟ 10
11 7 7 7 7 7 7 7 ȟ 11
12 7 7 7 7 7 7 7 7 12
14 7 7 7 7 7 7 7 7 14
16 7 7 7 7 7 7 7 7 16
18 6.8 6.6 6.5 6.5 6.4 6.3 6.2 6.2 18
20 5.9 5.7 5.7 5.6 5.5 5.4 5.3 5.3 20
22 5.2 5 5 4.9 4.8 4.7 4.6 4.6 22
24 4.6 4.4 4.4 4.3 4.2 4.1 4 3.9 24
26 4.1 3.9 3.9 3.8 3.7 3.6 3.5 3.4 26
28 3.7 3.5 3.4 3.3 3.3 3.2 3.1 3 28
30 ȟ 3.2 3.1 3 2.9 2.8 2.7 2.7 30
32 ȟ ȟ 2.8 2.7 2.6 2.5 2.4 2.3 32
34 ȟ ȟ 2.5 2.4 2.3 2.2 2.1 2.1 34
36 ȟ ȟ ȟ 2.1 2.1 2 1.9 1.8 36
38 ȟ ȟ ȟ ȟ 1.8 1.8 1.6 1.6 38
40 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.6 1.4 1.4 40
42 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.3 1.2 42
44 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.1 1.1 44
46 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 0.9 46

m m
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工况载荷表
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m mm mm m
主副臂夹角10°，副臂12.2m，后配重16.5t

22 25 28 31 34 37 40 43
9 7 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 9
10 7 7 7 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 10
11 7 7 7 7 7 ȟ ȟ ȟ 11
12 7 7 7 7 7 7 7 ȟ 12
14 7 7 7 7 7 7 7 7 14
16 6.6 6.9 7 7 7 7 7 7 16
18 6.2 6.4 6.6 6.5 6.4 6.3 6.3 6.2 18
20 5.9 5.8 5.7 5.6 5.5 5.5 5.4 5.3 20
22 5.2 5.1 5 4.9 4.8 4.8 4.7 4.6 22
24 4.6 4.5 4.4 4.3 4.2 4.2 4.1 4 24
26 4.1 4 3.9 3.8 3.7 3.7 3.6 3.5 26
28 3.7 3.6 3.5 3.4 3.3 3.2 3.1 3.1 28
30 3.3 3.2 3.1 3 3 2.9 2.8 2.7 30
32 ȟ 2.9 2.8 2.7 2.6 2.5 2.4 2.4 32
34 ȟ 2.6 2.5 2.4 2.4 2.3 2.2 2.1 34
36 ȟ ȟ 2.3 2.2 2.1 2 1.9 1.9 36
38 ȟ ȟ ȟ 2 1.9 1.8 1.7 1.6 38
40 ȟ ȟ ȟ ȟ 1.7 1.6 1.5 1.4 40
42 ȟ ȟ ȟ ȟ 1.5 1.4 1.3 1.3 42
44 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.3 1.1 1.1 44
46 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1 0.9 46

m m
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m mm mm m
主副臂夹角10°，副臂15.25m，后配重16.5t

22 25 28 31 34 37 40 43
10 7 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 10
11 7 7 7 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 11
12 7 7 7 7 7 ȟ ȟ ȟ 12
14 6.5 6.7 6.8 6.9 7 7 7 7 14
16 6 6.2 6.4 6.5 6.6 6.7 6.8 6.9 16
18 5.7 5.8 6 6.2 6.3 6.4 6.3 6.1 18
20 5.3 5.5 5.7 5.7 5.6 5.5 5.4 5.4 20
22 5.1 5.1 5 5 4.9 4.8 4.7 4.7 22
24 4.7 4.5 4.5 4.4 4.3 4.2 4.1 4.1 24
26 4.2 4 4 3.9 3.8 3.7 3.6 3.5 26
28 3.7 3.6 3.5 3.4 3.4 3.3 3.2 3.1 28
30 3.4 3.2 3.2 3.1 3 2.9 2.8 2.7 30
32 3.1 2.9 2.8 2.7 2.7 2.6 2.5 2.4 32
34 2.8 2.6 2.6 2.5 2.4 2.3 2.2 2.1 34
36 ȟ 2.4 2.3 2.2 2.1 2.1 1.9 1.9 36
38 ȟ ȟ 2.1 2 1.9 1.8 1.7 1.7 38
40 ȟ ȟ ȟ 1.8 1.7 1.6 1.5 1.5 40
42 ȟ ȟ ȟ 1.6 1.5 1.5 1.3 1.3 42
44 ȟ ȟ ȟ ȟ 1.4 1.3 1.2 1.1 44
46 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.1 1 1 46

m m
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m mm mm m
主副臂夹角30°，副臂6.1m，后配重16.5t

22 25 28 31 34 37 40 43
9 6.9 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 9
10 6.7 6.8 6.9 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 10
11 6.5 6.6 6.8 6.8 6.9 ȟ ȟ ȟ 11
12 6.3 6.5 6.6 6.7 6.8 6.9 6.9 ȟ 12
14 6 6.2 6.3 6.4 6.5 6.6 6.7 6.7 14
16 5.7 5.9 6 6.2 6.2 6.4 6.5 6.5 16
18 5.5 5.7 5.8 6 6.1 6.2 6.2 6.2 18
20 5.4 5.5 5.6 5.5 5.5 5.4 5.3 5.3 20
22 5.1 5 4.9 4.8 4.8 4.7 4.6 4.5 22
24 4.5 4.4 4.3 4.2 4.2 4.1 4 4 24
26 3.9 3.9 3.8 3.7 3.7 3.6 3.5 3.5 26
28 ȟ 3.5 3.4 3.3 3.3 3.2 3.1 3 28
30 ȟ ȟ 3 3 2.9 2.8 2.7 2.7 30
32 ȟ ȟ ȟ 2.6 2.6 2.5 2.4 2.3 32
34 ȟ ȟ ȟ 2.3 2.3 2.2 2.1 2.1 34
36 ȟ ȟ ȟ ȟ 2 2 1.9 1.8 36
38 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.7 1.6 1.6 38
40 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.4 1.4 40
42 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.2 42
44 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1 44

m m
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m mm mm m
主副臂夹角30°，副臂9.15m，后配重16.5t

22 25 28 31 34 37 40 43
11 5.7 5.8 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 11
12 5.5 5.6 5.7 5.8 ȟ ȟ ȟ ȟ 12
14 5.2 5.3 5.4 5.5 5.6 5.6 5.7 5.7 14
16 5 5.1 5.2 5.3 5.4 5.4 5.5 5.5 16
18 4.8 4.9 5 5.1 5.2 5.2 5.3 5.4 18
20 4.6 4.7 4.8 4.9 5 5.1 5.1 5.2 20
22 4.4 4.6 4.7 4.8 4.8 4.8 4.8 4.7 22
24 4.3 4.4 4.5 4.4 4.3 4.3 4.2 4.1 24
26 4.1 4 4 3.9 3.8 3.7 3.7 3.6 26
28 3.7 3.6 3.5 3.4 3.4 3.3 3.2 3.2 28
30 ȟ 3.2 3.1 3.1 3 2.9 2.8 2.8 30
32 ȟ ȟ 2.8 2.7 2.7 2.6 2.5 2.5 32
34 ȟ ȟ 2.5 2.4 2.4 2.3 2.2 2.2 34
36 ȟ ȟ ȟ 2.2 2.1 2 1.9 1.9 36
38 ȟ ȟ ȟ ȟ 1.9 1.8 1.7 1.7 38
40 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.6 1.5 1.5 40
42 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.4 1.3 1.3 42
44 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.1 1.1 44
46 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 0.9 46

m m
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m

m

m

m

m

m

m

m

m

m

m

m

主副臂夹角30°，副臂12.2m，后配重16.5t

22 25 28 31 34 37 40 43
14 4.7 4.8 4.9 4.9 ȟ ȟ ȟ ȟ 14
16 4.5 4.6 4.7 4.7 4.8 4.8 4.9 4.9 16
18 4.3 4.4 4.5 4.5 4.6 4.7 4.7 4.8 18
20 4.1 4.2 4.3 4.4 4.4 4.5 4.5 4.6 20
22 4 4 4.2 4.2 4.3 4.4 4.4 4.5 22
24 3.8 3.9 4 4.1 4.2 4.2 4.3 4.3 24
26 3.7 3.8 3.9 4 3.9 3.8 3.8 3.7 26
28 3.7 3.7 3.6 3.5 3.5 3.4 3.3 3.3 28
30 3.4 3.3 3.2 3.1 3.1 3 2.9 2.9 30
32 3.1 2.9 2.9 2.8 2.8 2.7 2.6 2.5 32
34 ȟ 2.6 2.6 2.5 2.5 2.4 2.3 2.2 34
36 ȟ ȟ 2.3 2.3 2.2 2.1 2 2 36
38 ȟ ȟ ȟ 2 2 1.9 1.8 1.7 38
40 ȟ ȟ ȟ 1.8 1.7 1.7 1.6 1.5 40
42 ȟ ȟ ȟ ȟ 1.5 1.5 1.4 1.3 42
44 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.3 1.2 1.2 44
46 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1 1 46
48 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 0.9 0.9 48

主副臂夹角30°，副臂15.25m，后配重16.5t

22 25 28 31 34 37 40 43
16 4.2 4.3 4.3 4.4 ȟ ȟ ȟ ȟ 16
18 4 4.1 4.1 4.2 4.2 4.3 4.3 4.3 18
20 3.8 3.9 4 4 4.1 4.1 4.2 4.2 20
22 3.7 3.8 3.8 3.9 3.9 4 4 4.1 22
24 3.5 3.6 3.7 3.7 3.8 3.8 3.9 3.8 24
26 3.4 3.5 3.6 3.6 3.7 3.7 3.8 3.6 26
28 3.3 3.4 3.5 3.6 3.5 3.5 3.4 3.4 28
30 3.2 3.3 3.3 3.2 3.2 3.1 3 3 30
32 3.1 3 3 2.9 2.8 2.8 2.7 2.6 32
34 2.8 2.7 2.7 2.6 2.5 2.5 2.4 2.3 34
36 ȟ 2.4 2.4 2.3 2.3 2.2 2.1 2.1 36
38 ȟ 2.2 2.1 2.1 2 2 1.9 1.8 38
40 ȟ ȟ 1.9 1.9 1.8 1.7 1.6 1.6 40
42 ȟ ȟ ȟ 1.7 1.6 1.5 1.5 1.4 42
44 ȟ ȟ ȟ ȟ 1.4 1.4 1.3 1.2 44
46 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1.2 1.1 1.1 46
48 ȟ ȟ ȟ ȟ ȟ 1 1 ȟ 48

m

m

m

m
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浙江三一装备有限公司
中国浙江省湖州市吴兴区戴山路2087号三一产业园   邮编：313028
售后服务热线：400 887 8318   咨询投诉电话：400 887 9318

www.sanygroup.com

扫描二维码，
关注三一履带起重机视频号

温馨提示：

为了使您的柴油机安全可靠的运行 , 非道路国 Ⅳ机型请添加符合国家标准的车用国 Ⅵ柴油及尿素溶液，具体参见使用说明书及相关标准。

由于技术不断更新，技术参数及配置如有更改，恕不另行通知。图片上的机器可能包括附加设备，本画册仅供参考，以实物为准。

版权为三一重工所有，未经三一重工书面许可，本目录任何部分的内容不得被复制或抄袭用于任何目的。
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